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          مقدمه
امروزه دریانوردی نیز مانند همهٔ امور روزمره به یک دانش تبدیل شده است. 
دانشی که فراگیری و کنکاش در آن به بهبود کیفیت و کمیت این امر منجر می‌شود. امروزه 
کمتر پدیدهٔ فیزیکی را می‌توان یافت که توجیهی علمی در پس آن موجود نباشد. برای 
مثال در مورد حرکت یک شناور در آب، روابط ریاضی و توجیهات فیزیکی مختلف بیان 
شده و کتاب‌های مختلفی در این زمینه نگارش شده است. در مورد موتورهای محرک 
این وسایل معمولاً غول پیکر و یا سایر تجهیزات آنها نیز می‌توان پدید‌ه‌های فیزیکی را به 
شکل فرمول‌های ریاضی در آورده و توجیه کرد. برای فهم درست این پدیده‌ها و روابط 

فیزیکی آ‌نها لازم است با بنیان‌های نظری ساخت آنها آشنا شویم. 
سامانه‌های  بر  حاکم  معادلات  از  که  دارید  نیاز  نیز  رشته  این  هنرجویان  شما 
دریایی درک درستی داشته باشید و استدلال‌های فیزیکی مناسبی را برای پدید‌ه‌های 
پیرامون بحث شناورهای دریایی و تجهیزات وابسته ارائه دهید. از این‌رو برآن شدیم تا 
با نگارش کتابی در زمینهٔ ایستایی و حرکت شناسی، بخشی از دانش روز و الفبای مورد 
نیاز آن را در اختیار شما عزیزان قرار دهیم. امیدواریم که خواندن این کتاب برایتان 
مفید واقع شود و شما را در این زمینه پویاتر و کنجکاو‌تر سازد. در این کتاب در فصول 

مختلف مطالب موردنیاز ارائه شده است.
علوم  در  آن  کاربرد  و  مثلثات  با  است  آشنایی مختصری  کتاب  این  اوّل  فصل 
فیزیکی همچون ایستایی و حرکت شناسی. از ابتدا همواره مهندسی با هندسه همراه 
و عجین بوده است. در فصل دوم کتاب از دانسته های فصل اوّل کمک گرفته شده 
و مطالبی در مورد بردارها ارائه شده است. از آنجا که کمیت های فیزیکی مربوط به 
مباحث این کتاب اغلب از نوع برداری هستند، تحلیل های برداری کاربرد زیادی در 
فهم و حل مسائل ایستایی و حرکت شناسی دارد. در فصل بعدی یعنی بخش سوم این 
کتاب آشنایی مختصری با ایستایی شناسی ارائه شده است. در کشتی ها و بنادر عناصر 
سازه ای بسیار پرکاربرد هستند. به عنوان مثال می توان جرثقیل های غول پیکری را نام 
برد که از سازه های خرپایی ساخته می شوند. دانستن استاتیک در تحلیل و به کارگیری 

اینگونه سازه ها بسیار مفید است.



از  در کشتی،  پرکاربرد  و دستگاه های  اجزا  برخی  کتاب  انتهایی  دو فصل  در 
جمله تسمه ها و پولی ها، چرخ دنده ها، قرقره ها و اهرم ها معرفی شده اند. برای اینکه 
بتوان محاسبات اوّلیه و کاربردی لازم جهت استفادهٔ صحیح از این ابزارها را به خوبی 
انجام داد، هنرجویان نیاز دارند کمی با اصول دینامیک آشنا شوند. دینامیک شاخه 

تحلیل حرکت در فیزیک است.
مؤلفان 


